
Π.Θεσσαλίας, ΤΗΜΜΥ: ΤΥΠΟΛΟΓΙΟ «ΘΕΩΡΙΑΣ ΣΗΜΑΤΩΝ ΚΑΙ ΣΥΣΤΗΜΑΤΩΝ»

Τριγωνομετρία:

Σχέση Euler: e j θ = cos θ + j sin θ , θ ∈ R
2 cos a cos b = cos (a+ b) + cos (a− b)
2 sin a cos b = sin (a+ b) + sin (a− b)

Δυναμοσειρές:

N−1∑
n= 0

an =
1− aN

1− a
(∀ a 6= 1)

N→+∞−→ 1

1− a
(για |a| < 1 )

Ενέργεια/ισχύς: E∞=

∫ +∞

−∞
|x(t)|2dt , E∞=

n= +∞∑
n=−∞

|x[n]|2, P∞ = lim
T →+∞

1

2T

∫ T

−T
|x(t)|2dt , P∞ = lim

N →+∞

1

2N+1

n=N∑
n=−N

|x[n]|2

Συνέλιξη σημάτων συνεχούς και διακριτού χρόνου:

x(t) ∗ y(t) =

∫ +∞

τ =−∞
x(τ) y(t − τ) d τ x[n] ∗ y[n] =

+∞∑
k=−∞

x[k] y[n− k]

Σειρές Fourier συνεχούς χρόνου:

Αν x(t+ To) = x(t) , ∀ t (όπου To είναι η θεμελιώδης περίοδος και Ωo = 2π/To η θεμελιώδης συχνότητα):

x(t) =

+∞∑
k=−∞

ck e
j kΩo t ←→ ck =

1

To

∫
To

x(t) e− j kΩo t d t
Ιδιότητες:

d

d t
x(t) ↔ { j kΩo ck } x( t− to) ↔ { ck e− j kΩo to }

x(t) ↔ { ak } , y(t) ↔ { bk } ⇒ x(t) y(t) ↔ {
+∞∑

m=−∞
am bk−m }

Μετασχηματισμοί Fourier συνεχούς χρόνου:

x(t) =
1

2π

∫ +∞

Ω =−∞
X(Ω) e j Ω t d Ω ←→ X(Ω) =

∫ +∞

t=−∞
x(t) e− j Ω t d t

Ιδιότητες:

a x(t) + b y(t) ↔ a X(Ω) + b Y (Ω)

x( t− to) ↔ e− j Ω to X(Ω)

e j Ωo t x(t) ↔ X(Ω− Ωo)

x∗(t) ↔ X∗(−Ω)

x(−t) ↔ X(−Ω)

x(a t) ↔ 1

| a |
X

(
Ω

a

)
X(t) ↔ 2π x(−Ω) (δυϊκότητα)

x(t) ∗ y(t) ↔ X(Ω) Y (Ω)

x(t) y(t) ↔ 1

2π

∫ +∞

θ=−∞
X(θ) Y (Ω − θ) d θ

d

d t
x(t) ↔ j ΩX(Ω)

t x(t) ↔ j
d

d Ω
X(Ω)∫ t

τ =−∞
x(τ) d τ ↔ 1

j Ω
X(Ω) + π X(0) δ(Ω)

∫ +∞

t=−∞
|x(t)| 2 d t =

1

2π

∫ +∞

Ω =−∞
|X(Ω) | 2 d Ω

(για μη περιοδικό x(t)).

Ζεύγη μετα/σμών:

δ(t) ↔ 1 δ( t − to ) ↔ e− j Ω to

u(t) ↔ 1

j Ω
+ π δ(Ω)

1 ↔ 2 π δ(Ω) e j Ωo t ↔ 2 π δ( Ω − Ωo )

cos(Ωo t) ↔ π [ δ(Ω− Ωo) + δ(Ω + Ωo) ]

sin(Ωo t) ↔
π

j
[ δ(Ω− Ωo) − δ(Ω + Ωo) ]

+∞∑
n=−∞

δ( t − n T ) ↔ 2 π

T

+∞∑
k=−∞

δ

(
Ω − 2π k

T

)

e− a t u(t) ↔ 1

a + j Ω
, Re{ a } > 0

e− a | t | ↔ 2 a

a 2 + Ω 2
, Re{ a } > 0

t e− a t u(t) ↔ 1

( a + j Ω ) 2
, Re{ a } > 0

tn−1

(n− 1)!
e− a t u(t) ↔ 1

( a + j Ω )n
, Re{ a } > 0

sin (Ω1t)

π t
↔ X(Ω) =

{
1 , |Ω| < Ω1

0 , |Ω| > Ω1

x(t) =

{
1 , |t| < T1

0 , |t| > T1

↔ 2 sin (ΩT1)

Ω

1



Μετασχηματισμοί Fourier διακριτού χρόνου (DTFT):

x[n] =
1

2π

∫
2π

X(e j ω ) e j ω n dω ←→ X(e j ω ) =

+∞∑
n=−∞

x[n] e− j ω n

Ιδιότητες:

a x[n] + b y[n] ↔ aX(e j ω ) + b Y (e j ω )

x[n− no] ↔ e−j ω no X(e j ω )

e j ωo n x[n] ↔ X(e j (ω−ωo) )

x∗[n] ↔ X∗(e− j ω )

x[−n] ↔ X(e− j ω )

n x[n] ↔ j
dX(e j ω )

dω

n∑
k=−∞

x[k]↔ 1

1−e− jω
X(e j ω) + πX(e j 0)

+∞∑
k=−∞

δ(ω−2πk)

x[n] ∗ y[n] ↔ X(e j ω ) Y (e j ω )

x[n] y[n] ↔ 1

2π

∫
2π

X(e j θ ) Y (e j (ω−θ) ) d θ

+∞∑
n=−∞

|x[n]| 2 =
1

2π

∫
2π

|X(e j ω )| 2dω (απεριοδικά x[n])

Ζεύγη μετασχηματισμών:

1 ↔ 2π

+∞∑
k=−∞

δ (ω − 2π k)

e j ωo n ↔ 2 π

+∞∑
k=−∞

δ (ω − ωo − 2π k)

cos (ωo n) ↔ π

+∞∑
k=−∞

[δ(ω−ωo−2πk) + δ(ω+ωo−2πk)]

sin (ωo n) ↔ π

j

+∞∑
k=−∞

[δ(ω−ωo−2πk)− δ(ω+ωo−2πk)]

δ[n] ↔ 1 δ[n− no] ↔ e− j ω no

+∞∑
k=−∞

δ[n − kN ] ↔ 2π

N

+∞∑
k=−∞

δ

(
ω − 2π k

N

)
u[n] ↔ 1

1 − e−j ω
+ π

+∞∑
k=−∞

δ (ω − 2π k)

an u[n] ↔ 1

1 − a e− j ω
, |a| < 1

(n+ 1) an u[n] ↔ 1

( 1 − a e− j ω ) 2
, |a| < 1

(n+ r − 1)!

n! (r − 1)!
an u[n] ↔ 1

( 1 − a e− j ω ) r
, |a| < 1

x[n] =

{
1 , |n| ≤ N1

0 , |n| > N1

↔
sin [ω (N1 + 1

2 ) ]

sin (ω/2)

sin(W n)

π n
↔ X(e j ω ) =

{
1 , 0 ≤ |ω| ≤W
0 , W < |ω| ≤ π

(για 0 < W < π . Το X(e j ω ) είναι περιοδικό.)

Διακριτός μετασχηματισμός Fourier (DFT):

x[n] =
1

N

N − 1∑
k= 0

X[k] W − k n
N , 0≤n≤N−1 ←→

←→ X[k] =

N − 1∑
n= 0

x[n] W k n
N , 0≤k≤N−1

(όπου WN = e− j 2π/N
)

Δίπλευροι μετασχηματισμοί Laplace: x(t)↔ X(s) =

∫ +∞

t=−∞
x(t) e− s t d t

Ιδιότητες:

d

d t
x(t) ↔ s X(s)

−t x(t) ↔ d

d s
X(s)∫ t

−∞
x(τ) d τ ↔ 1

s
X(s)

x(t−to) ↔ e− s toX(s)

e sot x(t) ↔ X(s− so)

x(a t) ↔ 1

|a|
X(

s

a
)

x∗(t) ↔ X∗(s∗)

x(t)∗y(t)↔ X(s)Y(s)

Ζεύγη:

δ(t) ↔ 1
dn

d tn
δ(t) ↔ sn δ(t− T ) ↔ e− s T

u(t) ↔ 1

s
, <{s}>0 − u(−t)↔ 1

s
, <{s}<0

e− a t u(t)↔ 1

s+ a
, <{s+ a}>0 − e− a t u(−t) ↔ 1

s+ a
, <{s+ a}<0

t e− a t u(t)↔ 1

(s+ a) 2
, <{s+ a}>0 − t e− a t u(−t)↔ 1

(s+ a) 2
, <{s+ a}<0

tn−1e−atu(t)↔ (n−1)!

(s+a)n
, <{s+a}>0 − tn−1e−atu(−t)↔ (n−1)!

(s+a)n
, <{s+a}<0

[ cos (Ωot) ]u(t)↔ s

s 2 + Ω 2
o

, <{s}>0 [ e−atcos(Ωot)]u(t)↔ s+ a

(s+ a)2+Ω 2
o

,<{s+a}>0

[ sin (Ωot) ]u(t)↔ Ωo
s 2 + Ω 2

o

, <{s}>0 [ e−atsin(Ωot)]u(t)↔ Ωo
(s+ a)2+Ω 2

o

,<{s+a}>0
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Μονόπλευροι μετασχηματισμοί Laplace: x(t)↔ X (s) =

∫ +∞

t= 0

x(t) e− s t d t

Ιδιότητες (ισχύουν και για μη αιτιατά σήματα):

e sot x(t) ↔ X (s− so)

Για a > 0 : x(a t) ↔ 1

a
X (

s

a
)

x(t)

t
↔
∫ +∞

s

X (u) du

∫ t

0−
x(τ) d τ ↔ 1

s
X (s)

− t x(t) ↔ d

d s
X (s)

(− t)n x(t) ↔ dn

d sn
X (s)

d

d t
x(t) ↔ s X (s) − x(0−)

Για ΑΙΤΙΑΤΑ σήματα:

X (s) = X(s)

Για to > 0 : x(t− to) ↔ e− s to X (s)

x1(t) ∗ x2(t) ↔ X1(s) X2(s)

Θεωρήματα αρχικής & τελικής τιμής (για σήματα

x(t) που πληρούν συγκεκριμένες συνθήκες στο t = 0):

lim
s→∞

s X (s) = x(0+)

lim
t→∞

x(t) = lim
s→ 0

s X (s)

dn

d tn
x(t)↔ snX (s)− sn−1x(0−)− sn−2 d

d t
x(t)|t=0− − ...−

dn−1

d tn−1
x(t)|t=0−

Δίπλευροι μετασχηματισμοί Z: x[n] ↔ X(z) =

+∞∑
n=−∞

x[n] z−n

Ιδιότητες:

x[n− no]↔ z−no X(z)

zno x[n] ↔ X(
z

zo
)

x[−n] ↔ X(z− 1)

x∗[n] ↔ X∗(z∗)

x1[n] ∗ x2[n]↔ X1(z)X2(z)

x[n]−x[n−1]↔(1−z−1)X(z)
n∑

k=−∞

x[k] ↔ X(z)

1− z−1

nx[n] ↔ − z d

d z
X(z)

Αιτιατά x[n]: x[0]= lim
z→∞

X(z)

Ζεύγη:

δ[n] ↔ 1 δ[n−m] ↔ z−m

u[n] ↔ 1

1− z−1
=

z

z − 1
, |z|>1 − u[−n−1] ↔ 1

1− z−1
=

z

z − 1
, |z|<1

anu[n]↔ 1

1−az−1
=

z

z − a
, |z|> |a| − anu[−n−1]↔ 1

1−az−1
=

z

z − a
, |z|< |a|

nanu[n]↔ a z− 1

(1−az−1)2
=

a z

(z−a)2
, |z|>|a| − nanu[−n−1]↔ a z− 1

(1−az−1)2
=

a z

(z−a)2
, |z|<|a|

n (n− 1) . . . (n− k + 1) anu[n] ↔ k! ak z

(z − a)k+1
, |z| > |a| , k ≥ 1

[ an cos (ωon) ]u[n] ↔ z 2 − a z cosωo
z 2 − 2 a z cosωo + a 2

, |z|> |a|

[ an sin (ωon) ]u[n] ↔ a z sinωo
z 2 − 2 a z cosωo + a 2

, |z|> |a|

Μονόπλευροι μετασχηματισμοί Z: x[n] ↔ X (z) =

+∞∑
n= 0

x[n] z−n

Ιδιότητες:

Για αιτιατά x[n]: X (z) = X(z) Για αιτιατά x1[n], x2[n]: x1[n] ∗ x2[n] ↔ X1(z)X2(z)

x[n+ 1] ↔ z X (z) − z x[0]

x[n− 1] ↔ z− 1X (z) + x[−1]

x[n− k] ↔ z−kX (z) +

k− 1∑
m= 0

z−m x[m− k] (για k > 0)
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